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Document ressource DT1 (2 pages) 
 

 
 
 
Choix d’un disjoncteur. 

Préciser : 
• le type     NW 
• le calibre    ex 16 pour un calibre de 1600A 
• le pouvoir de coupure   ex H1 pour un pouvoir de coupure de 65 kA 
• le nombre de pôles   ex 3P pour un disjoncteur 3 pôles 

 
Exemple NW16H1-3P 
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Document ressource DT2 (3 pages) 

 

 
 

Choix d’un inverseur : préciser le type, le calibre et le nombre de pôles. Ex ATyS 3s 400A 3P pour un calibre 
400 ampères avec 3 pôles.  
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Document ressource DT3 (2 pages) 
 

 
 

 
 
Exemple de référence : codeur 40mm 24V push pull résolution 100 : XCC1406PR01K-100 
 
 
 
 
Roue de mesure Scancon RX200 : 
 

 
 
 

φ 6 
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Document ressource DT4 (1 page) 
 

Disjoncteurs-moteurs magnétothermiques 
Modèle GV7 R 
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Document ressource DT5 (2 pages) 
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Document ressource DT6 (2 pages) 
 
PROTOCOLE MODBUS 
La communication par Modbus permet l'échange de données entre tous les équipements 
connectés sur le bus. Le protocole Modbus est un protocole créant une structure 
hiérarchisée (un maître et plusieurs esclaves). Une liaison multipoints relie entre eux maître 
et esclaves. Les automates utilisent la technique "maître-esclave", dans laquelle un 
équipement (le maître) a l'initiative des transactions en émettant une demande (requête). 
L'équipement à qui s'adresse la requête (esclave) émet vers le maître la réponse à sa 
requête. 

 
Le maître gère seul l'ensemble des échanges, deux types de dialogues sont possibles : 
• le maître échange avec un esclave et attend sa réponse, 
• le maître échange avec l'ensemble des esclaves sans attente de réponse. 
 
Chaque esclave doit avoir une adresse qui lui est propre. Les paramètres qui doivent 
préalablement être configurés sur chaque équipement sont la vitesse de transmission et la 
parité. Les trames sont de deux types : mode RTU ; mode ASCII. C’est le mode RTU qui 
est utilisé par défaut sur les équipements utilisés : les données échangées sont sur 8 bits. 

1 bit de départ 8 bits de données 1 bit de parité 1 bit d’arrêt 
Format d’une trame de type RTU 

 
 
 

          
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Esclave 
@0 .1 .5 

Esclave 
@0 .1 .6 

Esclave 
@0 .1 .7 

L’adressage commencera par 
@0.1.x    
la valeur indiquée en x permettra 
de spécifier l’esclave. 
Cette valeur est configurée grâce 
à 5 commutateurs, voir page 
suivante.  
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Adresse 3 pour le moteur 2 TeSys U Adresse 1 pour le moteur 1 TeSys U 

1 1 0 0 0 3 

Dans l’application, les adresses sont 1 et 3. 


