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Document ressource 1

LEROY SOMER

Moteurs asynchrones de Levage - frein FCR

Sélection

. Moteur série LS - IP 55 - 50 HZ - Classe F - 230/400 V
Rotor Aluminium (ALU)
. Frein - IP 55 - Alimentation incorporée - Moment de freinage réglé en usine

RESEAU A 230/ Y 400 V ou A 400 V 50 Hz

Puissance . e [ntensité Momem
nominale Vlte_sse Inter_\sne Faz_:leur de Rendement demarre}ge/ démarrage/ Mom_ent N!_ome_nt Morr]ent de Masse*
450 Hz nominale nominale puissance Imer‘15|te Morqent nominal d'inertie freinage IMB5
nominale nominal
Type Type frein ;5/?/ mlzﬁn h (fov) Cff&‘” 108 % fa/ln e/ Mo rxllwr% 10'3:g.m2 Mﬁ.zn(])% o li;Jo3 JI?gs
LS71L FCR J02 0,18 930 0,6 0,58 55 2,9 23 1,92 21 5 10,3 12,8
Ls71L FCR J02 0,25 930 1.1 0,65 51 2,8 1.9 2,84 2,3 5 10,6 13,1
Lss8oL FCR J02 0,37 940 1,2 0,73 61 3,2 1,8 3,72 57 10 17 20,7
LssoL FCR J02 0,55 945 1,6 0,73 66 3,5 1.8 5,53 6,7 10 18,6 22
LsS90L FCR J02 0,75 940 23 0,69 69 4,75 25 77 8,6 20 22,5 27
Ls90L FCR J02 1.1 945 2,9 0,73 74 4,8 2,45 11,48 9,5 20 24,2 28,7
LS 100 L FCR J02 1,5 905 4,2 0,74 69 4,5 2,6 15,83 10,5 25 29
LS 112 MG FCR JO1 2,2 950 6,2 0,68 75,4 52 21 23,21 13 43 41 -
LS 1328 FCRJO1 3 965 8,2 0,59 75,2 5,25 31 24,6 223 43 54 -
LS132M FCR J02 4 960 9,3 0,75 83,6 59 25 39,6 61 80 68,5 -
Ls132m FCR J02 55 960 13,3 0,71 84,1 55 25 54,2 66 80 75,5

*: Ces valeurs sont données a titre indicatif.

. Moteur série LS - IP 55 - 50 HZ - Classe F - 230/400 V
Rotor Aluminium (ALU)
. Frein - IP 55 - Alimentation incorporée - Moment de freinage réglé en usine

RESEAU A230/Y400VouA400V 50 Hz

Puissance ) » Iyntensité Moment
nominale Vltgsse Intepsnte Fapteur de Rendement demarre_ige/ démarrage/ Morqenl Mpme_nt Mon_1enl de Masse*
450 Hz nominale nominale puissance Inter}sne Moment nominal d'inertie freinage IM B5
nominale nominal
Type Type P, N, In a00v) Cos ¢ n 1g/ I Mg/ M, M, J M;+20% Jo1 aJo3 Jos
moteur frein kW min! A 4/4 100 % N.m 10%kg.m? N.m kg kg
Ls71L FCR J02 0,09 700 0,76 0,61 28 1,95 1,52 1,25 2,3 5 10,2 12,7
LS71L FCR J02 0,12 655 0,72 0,62 44 1,97 1,43 1,76 2,3 5 10,7 13,2
LssoL FCR J02 0,18 720 1 0,54 47 3 2,4 2,44 56 10 17 20,7
LssoL FCR J02 0,25 725 1,3 0,52 54 3,2 2,8 3,41 6,6 10 18,6 22,3
Ls90L FCR J02 0,37 685 1,3 0,69 63 3,2 1,9 5,16 8,5 20 22,5 27
Ls9oL FCR J02 0,55 690 1.8 0,67 67 3,3 21 7,78 9,4 20 24,2 28,7
LS100L FCR J02 0,75 670 2,3 0,71 62 35 1,9 10,77 9,4 25 27 -
LS 100 L FCR J02 1.1 670 3,7 0,68 63 3,7 21 15,68 1,5 25 31 -
LS 112 MG FCRJO1 1,5 710 4,7 0,64 72 3,8 21 20,17 19,3 43 41 -
LS 132 SM FCR J02 2,2 713 6,1 0,68 771 4,3 1,7 30,2 52 80 60,6 -
Ls132M FCR J02 3 712 8 0,65 79,8 3,9 1,7 40,7 60 80 69 -

* : Ces valeurs sont données a titre indicatif.

Dossier ressources 14NC-EQCIN Page 2/17




Document ressource 2

Moteurs asynchrones triphasés fermés
Carter alliage aluminium LS

Construction

C4 - Mode de refroidissement

C4.2 - VENTILATION

C4.2.1 - Ventilation des moteurs
Selon la norme CEI 60034-6, les moteurs de
ce catalogue sont refroidis selon le mode IC
411, c'est-a-dire «machine refroidie par sa
surface, en utilisant le fluide ambiant (air) cir-
culant le long de la machine».

Le refroidissement est réalisé par un venti-

Ventilation des moteurs a vitesse
variable

L'utilisation des moteurs asynchrones en va-
riation de vitesse avec une alimentation par
variateur de fréquence ou de tension, oblige
a des précautions particulieres :

En fonctionnant en service prolongé a basse
vitesse, la ventilation perdant beaucoup de

Effet de la
ventilation

son efficacité, il est conseillé de monter une
ventilation forcée a débit constant indépen-
dant de la vitesse du moteur ;

En fonctionnement en service prolongé a
grande vitesse, le bruit émis par la ventilation
pouvant devenir génant pour I'environne-
ment, I'utilisation d’'une ventilation forcée est
conseillée.

lateur monté a l'arriére du moteur, a linté- [
rieur d'un capot de ventilation, assurant la . |
protection contre tout contact direct (contréle Ventilation forcée | Ventilation naturelle | Ventilation forcée
selon CEI 60034-5). L'air aspiré & travers la (échauffement) - ‘ pour N > 3600 min-1
grille du capot est soufflé le long des ailettes 1 | | /
du carter par le ventilateur assurant un équili- ! :
bre thermique identique dans les deux sens | |
de rotation (a I'exception des moteurs 2 po- ! _ 0
les de hauteur d’axe 315). 2/3 I I
Nota : I'obturation - méme accidentelle - |
de la grille du capot est trés préjudiciable 113
au refroidissement du moteur (capot pla- |
qué contre une paroi ou colmaté). | | "\
S
0 1/I3 23 1I Vitesse de
fonctionnement /
Vitesse de
synchronisme
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Document ressource 3

Fonctionnement (suite) Variateurs de vitesse
Altivar 71

Utilisations particuliéres (suite)

Puissance du moteur inférieure a la puissance du variateur
Le variateur Altivar 71 peut alimenter tout moteur de puissance inférieure a celle
pour laquelle il est prévu. Cette association permet de répondre a des applications
nécessitant de forts surcouples intermittents.
Applications typiques : machines a couple de démarrage trés important, broyeurs,
malaxeurs, ...

Nota : dans ce cas, il est conseillé de surcalibrer le variateur a la puissance normalisée
immédiatement supérieure a celle du moteur.

Exemple : association d’'un moteur de 11 kW avec un variateur de 15 kW.

V/in moteur Puissance du moteur autoventilé supérieure a la puissance du variateur
Cette association permet d’utiliser un moteur autoventilé sur une plage de vitesse
plus importante en régime permanent. L'utilisation d’'un moteur de puissance

125 supérieure a celle du variateur est possible a condition que le courant absorbé par

, 2 ce moteur soit inférieur ou égal au courant nominal du variateur.
0.95 1 Nota : limiter la puissance du moteur a la puissance normalisée immédiatement supérieure a
2 celle du variateur.

0,75 p
Exemple : sur une méme machine, I'association d’un variateur de 2,2 kW avec un

050 moteur de 3 kW permet de travailler a la puissance nominale de la machine (2,2 kW)
a faible vitesse.

0,25 1 Puissance moteur = puissance variateur = 2,2 kW
2 Variateur de 2,2 kW associé a un moteur de 3 kW : plage de vitesse plus grande a

0 2,2 kW.
0 10112 25/30 50/60 Hz

Puissance d’un moteur autoventilé supérieure a la
puissance variateur

Association de moteurs en paralléle

I im Le courant nominal du variateur doit étre supérieur ou égal a la somme des courants
Altivar 71 M1 des moteurs & commander.
sortie Dans ce cas, prévoir pour chaque moteur une protection thermique externe par
sonde ou relais thermique. A partir d’une certaine longueur de cable tenant compte
In2 de toutes les dérivations, il est recommandé d’installer un filtre de sortie entre le

variateur et les moteurs ou d'utiliser la fonction de limitation de surtension.

Lors d’une utilisation en paralléle de plusieurs moteurs, 2 cas sont possibles :

m |les moteurs sont de puissances équivalentes, dans ce cas les performances de
In variateur > In1 + In2 +...Inx couple restent optimales aprés réglage du variateur,

Association de moteurs en paralléle m les moteurs sont de puissances différentes, dans ce cas les performances de
couple ne seront pas optimales pour 'ensemble des moteurs.
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Document ressource 4

VARIATEURS ATV71

Variateurs UL Type 1/IP 20

2 Moteur Ré Altivar 71

= Pui (o] de  Pui Iccligne Courant Courant Référence (3) Masse
indiquée sur ligne (2) apparente présumé maximal transitoire maxi
plaque (7) maxi Ze)rmanent pendant

200V 240V 240V 230V 60s 2s
kW HP A A kVA kA A A A kg
Tension d’alimentation monophasée : 200...240 V 50/60 Hz
ATV 71HU22M3Z 037 05 69 58 1,4 5 3 45 4,9 ATV 71HO075M3 (4) (5) 3,000

0,75 1 12 9,9 2,4 5 4,8 7.2 7,9 ATV 71HU15M3 (4) (5) 3,000
1,5 2 18,2 15,7 3,7 5 8 12 13,2 ATV 71HU22M3 (4) (5) 4,000
2,2 3 259 221 53 5 11 16,5 18,1 ATV 71HU30M3 (4) (5) 4,000
3 - 259 22 53 5 13,7 20,6 22,6 ATV 71HU40M3 (4) (5) (6) 4,000

2 4 5 349 299 7 5 17,5 26,3 288  ATV71HU55M3 (4)(5)(6) 5,500

3 55 7.5 473 401 95 22 27,5 41,3 453  ATV71HU75M3 (4)(5)(6) 7,000

Tension d’alimentation triphasée : 200...240 V 50/60 Hz

0,37 0,5 3,5 3,1 1,3 5 3 4,5 4,9 ATV 71HO037M3 (4) (5) 3,000
0,75 1 6,1 5,3 2,2 5 4,8 7,2 7,9 ATV 71H075M3 (4) (5) 3,000
1,5 2 1,3 96 4 5 8 12 13,2 ATV 71HU15M3 (4) (5) 3,000
22 3 15 128 53 5 1 16,5 18,1 ATV 71HU22M3 (4) (5) 4,000
3 - 19,3 164 6,8 5 13,7 20,6 22,6 ATV 71HU30M3 (4) (5) 4,000
4 5 258 229 9,5 5 17,5 26,3 28,8 ATV 71HU40M3 (4) (5) 4,000
- 55 7,5 35 30,8 12,8 22 27,5 41,3 45,3 ATV 71HU55M3 (4) (5) 5,500
g 75 10 45 394 164 22 33 49,5 54,5 ATV 71HU75M3 (4) (5) 7,000
11 15 533 458 19 22 54 81 89,1 ATV 71HD11M3X (4) (5) (7) 22,000
15 20 71,7 616 256 22 66 99 109 ATV 71HD15M3X (4) (5) (7) 22,000
18,5 25 77 69 28,7 22 75 112 124 ATV 71HD18M3X (4) (7) 30,000
22 30 88 80 33,3 22 88 132 145 ATV 71HD22M3X (4) (7) 30,000
30 40 124 110 45,7 22 120 180 198 ATV 71HD30M3X (4) (7) 37,000
37 50 141 127 52,8 22 144 216 238 ATV 71HD37M3X (4) (7) 37,000
45 60 167 147 61,1 22 176 264 290 ATV 71HD45M3X (4) (7) 37,000
55 75 200 173 71,9 35 221 332 365 ATV 71HD55M3X (7) (8) (9) 84,000
75 100 271 232 964 35 285 428 470 ATV 71HD75M3X (7) (8) (9) 106,000
Variateurs UL Type 1/IP 20
Moteur Ré Altivar 71
Pui: C de Pui Icc ligne Courant Courant Référence (3) Masse
indiquée sur ligne (2) PP p imal tr itoire maxi
plaque (7) maxi permanent pendant
380V 480V 380V 380V 460V 60s 2s
kw HP A A kVA kA A A A A kg
ATV 71HU22N4 Tension d’alimentation triphasée : 380...480 V 50/60 Hz
0,75 1 37 3 24 5 23 21 35 38 ATV 71HO75N4 (4) (5) 3,000
1,5 2 5,8 53 3,8 5 4,1 3.4 6,2 6,8 ATV 71HU15N4 (4) (5) 3,000
2,2 3 8,2 7,1 5,4 5 5,8 4.8 8,7 9,6 ATV 71HU22N4 (4) (5) 3,000
o 3 - 10,7 9 7 5 7,8 6.2 11,7 12,9 ATV 71HU30N4 (4) (5) 4,000
é 4 5 14,1 11,5 9,3 5 10,6 7.6 15,8 17,3 ATV 71HU40N4 (4) (5) 4,000
55 7,5 20,3 17 13,4 22 14,3 11 21,5 23,6 ATV 71HUS55N4 (4) (5) 5,500
7,5 10 27 22,2 17,8 22 17,6 14 26,4 29 ATV 71HU75N4 (4) (5) 5,500
11 15 36,6 30 24,1 22 27,7 21 41,6 45,7 ATV 71HD11N4 (4) (5) 7,000
15 20 48 39 31,6 22 33 27 49,5 54,5 ATV 71HD15N4 (4) (5) 22,000
18,5 25 455 37,5 29,9 22 41 34 61,5 67,7 ATV 71HD18N4 (4) (5) 22,000
22 30 50 42 32,9 22 48 40 72 79,2 ATV 71HD22N4 (4) (5) 30,000
ATV 71HU40N4Z 30 40 66 56 434 22 66 52 99 109 ATV 71HD30N4 (4) (5) 37,000
37 50 84 69 55,3 22 79 65 118,5 130 ATV 71HD37N4 (4) (5) 37,000
45 60 104 85 68,5 22 94 77 141 155 ATV 71HD45N4 (4) (5) 44,000
55 75 120 101 79 22 116 96 174 191 ATV 71HD55N4 (4) (5) 44,000
5 75 100 167 137 109,9 22 160 124 240 264 ATV 71HD75N4 (4) (5) 44,000
S 90 125 166 134 109,3 35 179 179 269 295 ATV 71HD90N4 (6) (7) 60,000
110 150 202 163 133 35 215 215 323 355 ATV 71HC11N4 (6) (7) 74,000
132 200 239 192 157,3 35 259 259 388 427 ATV 71HC13N4 (6) (7) 80,000
160 250 289 233 190,2 50 314 314 471 518 ATV 71HC16N4 (6) (7) 110,000
200 300 357 286 235 50 387 387 580 638 ATV 71HC20N4 (6) (7) 140,000
220 350 396 320 260,6 50 427 427 640 704 ATV 71HC25N4 (6) (7) 140,000
250 400 444 357 2922 50 481 481 721 793
280 450 494 396 325,1 50 550 550 825 907 ATV 71HC28N4 (6) (7) 140,000
315 500 555 444 365,3 50 616 616 924 1016 ATV 71HC31N4 (6) (7) 215,000
355 - 637 512 419,3 50 671 671 1006 1107 ATV 71HC40N4 (6) (7) 225,000
400 600 709 568 466,6 50 759 759 1138 1252
500 700 876 699 576,6 50 941 941 1411 1552 ATV 71HC50N4 (6) (7) 300,000
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Schémas de raccordement

Schémas de raccordement conformes aux normes EN 954-1
catégorie 1, avec contacteur de ligne
Alimentation monophasée (ATV71H 075M3 a U75M3)

@ Inhiber le défaut indiquant la perte d’'une phase réseau pour permettre le fonctionnement sur un réseau
monophasé. Si ce défaut reste dans sa configuration usine, le variateur restera verrouillé en défaut.

Alimentation triphasée
— My y 4]

-Q2 T - - )
—x I -Q2 -T1 -
i
! -Q2 ( -Q2
—x ,——x ——x
- KM1 7”\ -

KM1 ™
™) ()
)
)
SR S . D SN S O S S ST S S R P -~ PP an S
B L 2 gfelels[g] €3 s P YA ) (Y G
x| x|W&| €| & g ¢ - x| z|yz| & & = ¢

prt

] o«

i

| -

] [

| . 2

! 7 -0--0-——-Q-—fH--—-0-—O0-——————————————————- S Y © S o S &-5- n'”%,””””””‘
résistance de résistance de

@ freinage éventuelle @ freinage éventuelle

(1) Inductance de ligne éventuelle (obligatoire en monophasé pour les ATV71H U40M3 a U75M3)
(2) Contacts du relais de défaut, pour signaler a distance I'état du variateur

Nota :

» Equiper d'antiparasites tous les circuits selfiques proches du variateur ou couplés sur le méme circuit (relais,
contacteurs, électrovannes,...)
+ Sil'entrée PWR est cablée, utiliser du cable blindé.

oU/T1 R/L1
OW/T3 T/L3

Choix des constituants associés :
Voir catalogue.

Schémas de raccordement controéle

Schéma de raccordement de la carte controle

Autres types de schémas (alimentation

lr] ATV71Heeeee ; 24V externe, logique négative, etc...)

consulter le cédérom fourni avec le

SN e

de référence ~—
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Références Solutions d’automatisme de sécurité
Modules de sécurité Preventa types XPS AV,

XPS ABV, XPS ATE
Pour surveillance d’Arrét d’'urgence et d’interrupteurs

Références

Désignation Nbre de Sorties Plage deréglage Alimentation Raccordement Référence Masse
circuits de supplémentaires dutemps de retard
sécurité kg
Modules de sécurité 6“F"dont 3 statiques 0...300s =24V Bornes a vis XPS AV11113 0,320
pour surveillance 3“F"a imperdables,
d’Arrét d’urgence et ouverture Bornier intégré
d’interrupteurs retardée au module

6“F"dont 3 statiques 0...300s =24V Bornes a vis XPS AV11113P 0,320
3“F’a imperdables,
ouverture Bornier séparé,
retardée débrochable
du module

XPS AV11113 3“F"dont — 0,15...3s =24V Bornesavis  XPS ABV1133P 0,280
1“F"a imperdables,
ouverture Bornier séparé,
retardée débrochable
du module

=24V Bornes a XPS ABV1133C 0,275
ressort,
Bornier séparé,
débrochable
du module

1,5..30s =24V Bornes a vis XPS ABV11330P 0,280
imperdables,
Bornier séparé,

XPS AV11113P débrochable

du module

=24V Bornes a XPSABV11330C 0,275
ressort,
Bornier séparé,
débrochable
du module

5“F"dont 4 statiques 0...30s ~NIT=24V Bornes a vis XPS ATE5110 0,280
3‘F"a imperdables,

ouverture Bornier intégré

retardée au module

Bornes a vis XPS ATE5110P 0,280
imperdables,

Bornier séparé,

débrochable

du module

~ 115V Bornes a vis XPS ATE3410 0,380
imperdables,
Bornier intégré
au module

Bornes a vis XPS ATE3410P 0,380
imperdables,

Bornier séparé,

débrochable

du module

~ 230V Bornesavis  XPS ATE3710 0,380
imperdables,
Bornier intégré
au module

Bornes a vis XPS ATE3710P 0,380
imperdables,

Bornier séparé,

débrochable

du module

XPS ATE5110
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Schémas (suite) Variateurs de vitesse
Altivar 71

Schémas conformes aux normes EN 954-1 catégorie 3, IEC/EN 61508 capacité SIL2,
en catégorie d’arrét 1 selon IEC/EN 60204-1

ATV 71HeeeM3, ATV 71HeeeM3X, ATV 71HeeeN4, ATV 71HeeeY, ATV 71PeeeN4Z ATV 71H075M3...HU75M3
Ali triphasée, hine a forte inertie P§nie pui§sance pour
L1 ()
(1) F1
S1 (2)‘
| A
1
A2]aq] [s2flstle1]  [s12][s22] [afe3] [s7ferfrr] v+
XPS ATE X
aRE T
NG N--1-HAEL2)
A L
115V K2 { -
A]ﬁ D wf | | [T P o
Ka .
11 [a2] Pf [s33] IY1LSI(\:(2|Y3IY4IYSI [ra]24] I58|68|78{|5) [veg]
3 =
()Ewlw | ] N () sl )]
@ L 00 |
(6)
T
O] |19
D oA
.
I
+ g
1ececee ]
= =]
© © |
<CHEORNE)
—— Q00— ——Q-———-Q-————-0-—-O-—
A

Potentiometre ou :lz
de référence

Nota : toutes les bornes sont situées en bas du variateur. Equiper d’antiparasites tous les circuits inductifs proches du variateur ou couplés sur le méme circuit, tels
que relais, contacteurs, électrovannes, éclairage fluorescent, ...

Constituants a associer (pour les références completes, consulter nos catalogues “Solutions départs-moteurs. Constituants de commande et

protection puissance” et “Solutions de sécurité selon Preventa”).

Repére Désignation
A1 Variateur ATV 71, voir pages 22 a 25
A2 (5) Module de sécurité Preventa XPS ATE pour surveillance d’Arrét d’'urgence et d’interrupteurs. Un module de sécurité peut

gérer la fonction de sécurité “Power Removal” de plusieurs variateurs d’'une méme machine. Dans ce cas, la
temporisation doit étre réglée sur le variateur pilotant le moteur qui nécessite le plus long temps d’arrét. De plus, chaque
variateur doit raccorder sa borne PWR a son + 24 V par l'intermédiaire des contacts de sécurité du module XPS ATE.
Ces contacts sont indépendants pour chaque variateur.

F1 Fusible

L1 Inductance DC, voir page 155

Q1 Disjoncteur, voir départs-moteurs pages 242 a 249
S$1 Bouton d’Arrét d’urgence a 2 contacts a ouverture
S2 Bouton marche

(1) Alimentation : =—ou~24 V, ~ 115V, ~ 230 V.

(2) Demande l'arrét contr6lé du mouvement et active la fonction de sécurité “Power Removal’.

(3) Inductance de ligne (une phase ou trois phases),obligatoire pour les variateurs ATV 71HU40M3...HU75M3 avec une alimentation
monophasée 200...240 V 50/60 Hz et ATV 71HC11Y...HC63Y (sauf lorsqu’un transformateur spécial est utilisé 12 pulses). Voir page 160.

(4) S2: réarmement du module XPS ATE a la mise sous tension ou aprés un Arrét d'urgence. ESC peut étre utilisé pour insérer des conditions de démarrage externes.

(5) Pour les temps d'arrét qui nécessitent plus de 30 secondes en catégorie 1, utiliser un module de sécurité Preventa XPS AV permettant une temporisation
maximale de 300 secondes.

(6) La sortie logique peut étre utilisée pour indiquer que la machine est dans un état sar.

(7) Pour les variateurs ATV 71HC40N4 associés a un moteur de 400 kW, ATV 71HC50N4 et ATV 71HC40Y...HC63Y, voir page 226.

(8) Contacts du relais de défaut. Permet de signaler a distance I'état du variateur.

(9) Le raccordement du commun des entrées logiques dépend du positionnement du commutateur SW1, voir schémas page 227.

(10) Céble coaxial standardisé du type RG174/U selon MIL-C17 ou KX3B selon NF C 93-550, diameétre externe 2,54 mm, longueur maximale de 15 m. Raccorder
impérativement le blindage du céble a la terre.

(11) Les entrées logiques LI1 et LI2 doivent étre affectées au sens de rotation : LI1, sens avant et LI2, sens arriere.

(12) La borne PO n’existe pas sur les variateurs ATV 71HC11Y...HC63Y.

(13) Inductance DC en option pour ATV 71HeeeM3, ATV 71HD11M3X...HD45M3X, ATV 71e075N4...eD75N4 et ATV 71PeeeN4Z. Elle se raccorde en lieu et
place du strap entre les bornes PO et PA/+. Pour les ATV 71HD55M3X, HD75M3X, ATV 71HD90N4...HC50N4, l'inductance est livrée avec le variateur ; son
raccordement est a la charge du client.

(14) Fntrée analnainue confiairahle nar Inaiciel en coirant (0 20 mA) ou en tension (0 10 V)
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Raccordements (suite)

Solutions d’automatisme de sécurité

Modules de sécurité Preventa type XPS ABV
Pour surveillance d’Arrét d’'urgence et d’interrupteurs

XPS ABV
Module XPS AV iéaunb d’Arrétd’urg az2 démarrage surveillé
+24V ___
=
Fo Boucle de
retour (1) 2)
i
I
== F”‘\ :
s2 | F1 F2 F3 []
i == 3 3 (&)
| ESC
Tat] [l Al s =N (RS AR
| |
1
i
XPS ABV Reset 1« E}_ ________ W
bt Y L ogique de controle E}—A ——————— A
A\Y
—1 Alim. Temps (s) ¥« E )\]
canal1 canal2 canal2 E N
+ - +
l l S1:Arrétd’
[A2] [s21[s11] [s12] [s22[s31] ] e o4 O [ iz -Arretdurgence
[ [ S2: Bouton marche
) ) ) ESC = Conditions de démarrage externes.
T catégorie  catégorie  catégorie (1) Avec surveillance du bouton marche.
Gy dATEto  d'Amét0  d'Amét1 (2) Sans surveillance du bouton marche ou
ov N R démarrage automatique.
Sorties de sécurite (3) Calibre fusible maxi : voir caractéristiques
techniques.
Configurations pour f ion de surveillance d’Arrét d’'urgence ou d’interrupteur
! ]
=
marche
|
! s S12 S31 S33 S34 Ss21 S22 ]
|
1
| XPS ABV }
Arrét d’'urgence un canal, Marche avec surveillance Shunt
démarrage manuel du poussoir S34
2
marche
sl [st2f [sat] [s33] [s34] (satl [s22f |
1
| XPSABV |
Arrét d’'urgence deux canaux de Marche avec surveillance Shunt
surveillance de courts-circuits, du poussoir S34
démarrage manuel
3
[N A—
marche
sl [st2f [s21] [s22) [s33] [s34] sl sl |
1
| XPSABV |
Arrét d’'urgence deux canaux de Marche avec surveillance Shunt
surveillance de courts-circuits, du poussoir S34
démarrage manuel
4 T i
| I
z IS [
! T T T T T
risti [st2f [s21f [s22) (8331 (835 st [s31] |
)
| XPSABV |
Grille de protection avec Shunt ou boucle de retour Shunt
surveillance de courts-circuits, pour contacteurs
démarrage automatique extérieurs (démarrage
automatique S35)
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Caractéristiques électriques de controle
Sources internes disponibles

Variateurs Altivar ATV71

Protégées contre les courts-circuits et les surcharges :
m 1source=10,5V+5 % pour le potentiométre de consigne (1 a 10 kQ),
débit maximal 10 mA,
m 1 source == 24 V (mini 21 V, maxi 27 V), débit maximal 200 mA.

Alimentation + 24 V externe (1)
(non fournie)

=24V (mini 19V, maxi 30 V)
Puissance 30 W

Entrées analogiques Al-/AI1+ 1 entrée analogique différentielle bipolaire == + 10 V (tension maximale de
non-destruction 24 V)
Temps d’échantillonnage maxi: 2 ms + 0,5 ms
Résolution : 11 bits +1 bit de signe
Précision : + 0,6 % pour une variation de température de 60 °C
Linéarité : + 0,15 % de la valeur maximale
Al2 1 entrée analogique configurable par logiciel en tension ou en courant :
m entrée analogique en tension == 0...10 V, impédance 30 kQ (tension maxi de
non-destruction 24 V),
m entrée analogique en courant X-Y mA en programmant X et Y de 0 a 20 mA, avec
impédance 242 Q
Temps d’échantillonnage maxi: 2 ms + 0,5 ms
Résolution : 11 bits
Précision : + 0,6 % pour une variation de température de 60 °C
Linéarité : + 0,15 % de la valeur maximale
Autres entrées \oir cartes option
Sorties analogiques AO1 1 sortie analogique configurable par logiciel en tension ou en courant ou en sortie
logique :
m sortie analogique en tension = 0...10 V, impédance de charge mini 470 Q,
m sortie analogique en courant X-Y mAen programmant X et Y de 0 a 20 mA,
impédance de charge maxi 500 Q
Temps d’échantillonnage maxi: 2 ms + 0,5 ms
Résolution : 10 bits
Précision : + 1 % pour une variation de température de 60 °C
Linéarité : + 0,2 %
m sortie logique : 10 V, 20 mA maxi
Autres sorties Voir cartes option

Sorties a relais configurables R1A R1B, R1C

1 sortie logique a relais, un contact “O” et un contact “F” avec point commun
Pouvoir de commutation minimal : 3 mA pour - 24 V
Pouvoir de commutation maximal :

m surcharge résistive (cos ¢ = 1) : 5Apour~ 250 Vou=30V,

m sur charge inductive (cos ¢ =0,4 et L/R=7 ms) : 2 Apour ~ 250 Vou =30 V.
Temps de réponse maxi: 7 ms + 0,5 ms
Durée de vie électrique : 100 000 manceuvres

R2A, R2B

1 sortie logique a relais, un contact “F”
Pouvoir de commutation minimal : 3 mA pour 24 VV
Pouvoir de commutation maximal :
m surcharge résistive (cos ¢ = 1) : 5Apour ~ 250 Vou =30V,
m sur charge inductive (cos ¢ =0,4 et L/R=7ms) : 2 Apour ~ 250 Vou =30 V.
Temps de réponse maxi: 7 ms + 0,5 ms
Durée de vie électrique : 100 000 manceuvres

Autres sorties

Voir cartes option

Entrées logiques LI LI1..LI5

5 entrées logiques == 24 V programmables, compatibles automate niveau 1,

norme IEC/EN 61131-2

Impédance : 3,5 kQ

Tension maximale : 30 V

Temps d’échantillonnage maxi: 2 ms + 0,5 ms

La multi-affectation permet de configurer plusieurs fonctions sur une méme entrée
(exemple : LI1 affectée a sens avant et vitesse présélectionnée 2, LI3 affectée a sens
arriére et vitesse présélectionnée 3)

Li6

1 entrée logique configurable par commutateur en entrée logique ou en entrée pour
sondes PTC
Entrée logique, caractéristiques identiques aux entrées LI1...LI15
Entrée pour 6 sondes PTC maxi montées en série :

m valeur nominale < 1,5 kQ,

m résistance de déclenchement 3 k2, valeur de réinitialisation 1,8 k<,

m protection sur court-circuit < 50 Q.
Cette entrée logique ne doit jamais étre utilisée pour la protection d’'un moteur ATEX
dans des applications en athmosphére explosive (2).

Logique positive (Source)

Etat 0 si <5V ou entrée logique non cablée, état 1 si= 11V

Logique négative (Sink) Etat 0 si =16 V ou entrée logique non cablée, état 1 si< 10V
Autres entrées Voir cartes option
Entrée de sécurité PWR 1 entrée pour la fonction de sécurité “Power Removal” et/ou pour la protection

thermique du moteur ATEX dans des applications en athmosphere explosive (2):
m Alimentation : = 24 V (maxi 30 V)
m Impédance : 1,5kQ
m EtatOsi<2V, état1si>17V

Dossier ressources
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GI355, GI356

Codeurs incrémentaux

GI355 avec bride standard

Caractéristiques électriques

Alimentation

5VDC 10 %
4,75...30 VDC
10...30 VDC

Points forts

— Codeur axe sortant 210 mm ou g6 mm
— Résolution max. 6000 impulsions/tour

— Détection optique

— Bride standard ou synchro

— Au standard industriel

— Vitesse de rotation jusqu’a 10000 t/mn

Option

— Codeur GE355 en version INOX
— Codeur avec certification ATEX, voir modéle X 700

— Protection contre corrosion pour application offshore

Caractéristiques mécaniques

Protection contre
l'inversion de polarité

Oui (4,75...30 VDC)

Dimensions (bride) 258 mm
Charge <20 N axial
<40 N radial

Consommation a vide

<30 mA (24 VDC)
<60 mA (5 VDC)

Indice de protection
DIN EN 60529

IP 54 (sans joint),
IP 65 (avec joint)

Vitesse de rotation

<10000 t/min

Couple de démarrage

<0,015 Nm (IP 54)
<0,03 Nm (IP 65)

Moment d'inertie rotor

14,5 gcm?

Résolution (imp/tour) 5...6000

Signal de référence Top zéro, largeur 90°
Principe de détection Optique

Fréq. de commutation <150 kHz

Matieres

Boitier: aluminium
Bride: aluminium

Signaux de sortie

A 90° B, 0 + compléments

Etage de sortie

Emetteur de ligne/RS422
Totem pole, NPN et PNP

Température d'utilisation

-25...+100 °C (5 VDC)
-25...+85 °C (24 VDC)
-40...+85 °C (Option)

Humidité relative

95 % sans condensation

Immunité DIN EN 61000-6-2
Emission DIN EN 61000-6-4 Résistance D.IN E.N 60068-2-6
" P Vibration 10 g, 16-2000 Hz
Conformité Certification UL/E63076 DIN EN 60068-2-27
Choc 200 g, 6 ms
Raccordement Embase male M23, 12 points
Cable 1 m
Poids 250 g
GI355
Type d’axe 210 mm axe
Bride Bride standard
GI356
Type d’axe 26 mm axe
Bride Bride synchro
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Codeurs incrémentau X (suite)

Bride standard

Bride synchro

GI355. |

L T ]

Code résolution (voir ci-dessous)

Raccordement

Embase axiale male, 12 points
Embase radiale male, 12 points
Cable 1 m, axial

Cable 1 m, radial

c2
c3
31
41

Alimentation / Sortie
22 5VDC / Emetteur de ligne RS422
70 4.75...30 VDC / Totem poéle

72 10...30 VDC / Emetteur de ligne
RS422 (5 VDC)

Bride / Axe
0 Bride standard / 210 mm, IP 54
A Bride standard / 210 mm, IP 65

Code résolution (Nombre d'impulsions/tour)

GI356. |

Code résolution (voir ci-dessous)

Raccordement

Embase axiale male, 12 points
Embase radiale male, 12 points
Cable 1 m, axial

Cable 1 m, radial

c2
c3
31
41

Alimentation / Sortie
22 5VDC / Emetteur de ligne RS422
70 4.75...30 VDC / Totem pole

72 10...30 VDC / Emetteur de ligne
RS422 (5 VDC)

Bride / Axe
1 Synchro/ @6 mm, IP 54
B Synchro/ @6 mm + joint, IP 65

Accessoires

49 (5) 06 (200) 17 (600) 29 (2048) Connecteurs et cables
36 (10) 08 (240) 19 (720) 30 (2500) Z 141.001  Connecteur femelle M23, sans cable
gg Ezg; ?g 5252; ;; E?ggé) g: 8288; Z141.003  Connecteur femelle M23, cable 2 m
5 5
Z 141.005  Connecteur femelle M23, cable 5 m
40 (60) 11 (300) 23 (1024) 34 (4096) —
41 (100) 13 (360) 61 (1200) 35 (5000) Z 141.007 Connecteur femelle M23, cable 10 m
01 (120) 14 (400) 24 (1250) 48 (6000) Accessoires de montage pour GI355
57 (128) 15 (500) 26 (1500) Z 119.013  Bague d’adaptation pour transformer une
05 (180) 16 (512) 28 (2000) bride standard en bride synchro
Diagramme das sortias Raccordeament
Pour une rotation en sens horaire et vue sur |'axe. Borne Cable Désignation
: ; . . 1 rose Voie B inv.
Voie A J : : : 2 {bleu) Retour +U alimentation
1 L 1 3 rouge Voie 0
Voie A inv. —l : : : 4 noir Voie 0 inv.
: SR 5 brun Voie A
T ! ] vert Voie A inv.
[ 55| B EIS6 8 851
1 L 7 - -
: : 8 gris Voie B
Voie B inv. i i 9 — _
t 1
[ 10 blancivert 0OV alimentation
\oie O |_| : : ; 20° 1 {blanc) Retour OV alimentation
L L 12 brunjvert +U alimentation
Voie 0 i [
ole L inv. B Remarque : les signaux Retour
alimentation sont utilisés sur
certaines cartes d’'axes pour
7 = vérifier la présence codeur. Les
Niveaux électriques fils de ces signaux ne sont pas
Sorties Emetteur de ligne reliés dans le connecteur des

Niveau haut »>2,5V({l =-20 mA)

cables que nous fournissons.

Niveau bas <05V {l =20 mA)
Charge max. 20 mA

Sortias Totem pdle

Niveau haut >Ualim. -3V {l =-20 mA)
Niveau bas <058V {l =20mA)

Charge max. 20 mA
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Schémas (suite)

Variateurs de vitesse

Altivar 71

Cartes interface codeur VW3 A3 401 a VW3 A3 411

Régulation en boucle fermée

Cablage des codeurs VW3 A3 401...407
SignauxA, A, B,B

VW3 A3 40e

Codeur

Cablage du codeur VW3 A3 408

Cablage des codeurs VW3 A3 403...407
Signaux AB

VW3 A3 40e

Cablage du codeur VW3 A3 409

Signaux Résolveur Signaux EnDat ou SSI
VW3 A3 408 | | VW3 A3 409
0w 9 firu | !
7=
» 0 8 8 2 & | i e =
o e A e | | Sllc il IS
—————— O0--0-0-0—0--0-————————! I 00— O - O—— OO —————— ]
]
/
i ) s )
| | | |
I b A )
— 00-0-0—0O0—— === 0--0--0-0—0--0-——-—————
i zZza9 W A B =
: e S oG A e
: + + |
| Codeur Codeur
Cablage dlicogelir V\LV3£3_411
Signaux AA/AABB/ AABBZZ
I VW3 A3 411 !
|
i e s
| e < < o @ N N I
: A NN e ofioloRoficlioh

A
i )
| |
= D
FiEEmECE OO O O O O e
o] [

+ |
< <
L 0--0-0—0—0—0—0—0———————-

Connexion & un controleur de
mouvement ou & un autre
variateur Altivar 71

Cablage des codeurs VW3 A3 403...407
Signal A

VW3 A3 40e
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AFFICHEUR

DPM 942 Boucle de Courant 4-20mA

"

RE

Le DPM 942 est un module donnant une lecture précise, nulle a4mA, pour les boucles de courant 4-20mA. Il est alimenté par laboucle de
courant. Le calibrage est effectué grace a deux potentiometres 20 tours qui offrent un réglage précis de I'instrument. Le module est
protégé par une boite robuste qui peut étre fixée directement ou montée sur un panneau en utilisant le cadre & profil bas et les clips
fournis.

@ Taille des Caractéres : 19 mm

® Points Décimaux Programmables
5

@ Faible Chuted

¢ Connexion Simples par Bornier a Vis

REGLAGE DE VECHELLE

Pour des échelles différentes de ’échelle par défaut 0-1000,
coupez la liaison 8 et court-circuitez la liaison 7. Ajoutez deux
résistances R12 etR13 pour modifier la valeur de I’échelle. En
pratique la valeur maximale pour R12 et R13 en série vaut
12R. Pour choisir ’échelle désirée, utilisez la formule
suivante:

Numéro de Stock
on Standard DPM 942

Caractéristiques Min. Typ. Max. Unité
R12+R13=Lecture Pleine Echelle 2 20mA P'réfisi})tl (erreur globale) * 0,05 0,1 %(=1 compte)
Linéarité +1 compte
. ., . 160 Taux d’échantillonnage 3 éch./sec
Re-calibrezsinécessaire. Températures limites d'utilisation 0 50 °C
- — Stabilité thermique 100 ppm/°C
Chute de Tension de la Boucle 3,9 43 4,8 Vv

*Pour s'assurer une précision maximale, recalibrer périodiguement.

§ R .
/ #—R14—0

?' .‘-—i!.‘“ 1-~&

" CONNEXIONS

1 I+ Entrée positive du courant.

2. I Entrée négative du courant.

3. DP3 1.000

4. DP2 10.00 | Entréedes Points Décimaux.

5. DP1 1000

6. DS Sélection du Point Décimal. A connecter 2 DP1, DP2 ou DP3 pour afficher le Point Décimal (DP) désiré.
CALIBRAGE

I'Instrument est déja calibré pour afficher 0002 4mA et 10002 20mA. Pour le re-calibrer:

1. Appliquez4mAal+/I-etajustezl’ OFFSET pour afficher 000.

2. Appliquez 20mA etajustez SPAN pour lire 1000.

3. Répétezlesétapes1et2jusqu’ace qu'il ne soit plus nécessaire de modifier SPAN ou OFFSET pour obtenir les valeurs désirée.
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PF121621

Références (suite)

Variateurs de vitesse

Altivar 71
Bus et réseaux de communication

Réseau Modbus TCP Daisy Chain et réseau EtherNet/IP (1) (2)

Description Longueur Référence
m
Cartes de communication
Modbus TCP Daisy Chain Equipée de 2 connecteurs de type RJ45 - VW3 A3 310D
Modbus TCP 10/100 Mbit/s classe C20
EtherNet/IP Equipée de 2 connecteurs de type RJ45 - VW3 A3 316

Cordons de raccordement ConneXium Modbus TCP (VW3 A3 310D) ou EtherNet/IP (VW3 A3 316)

Cordons blindés Equipés de 2 connecteurs de type RJ45 2 490 NTW 000 02
a paires torsadées droits Araccorder sur hub ou sur switch 5 490 NTW 000 05
12 490 NTW 000 12
Carte de communication 40 490 NTW 000 40
80 490 NTW 000 80
Bus DeviceNet (7) (2)
Description Référence
Carte de communication
DeviceNet Equipée d’un bornier débrochable a vis VW3 A3 309
5 contacts
Bus INTERBUS (7) (2)
Description Référence
Carte de communication
INTERBUS Equipée d’un connecteur de type SUB-D male 9 contacts et VW3 A3 304
d’un connecteur SUB-D femelle 9 contacts.
Araccorder a I'aide du cordon 170 MC| eee00 (3)
Bus CC-LiNk (1) (2)
Description Référence
Carte de communication
CC-Link Equipée d’un bornier débrochable a vis VW3 A3 317
5 contacts
Réseau Modbus/Uni-Telway (1) (2)
Description Longueur Référence
m
Carte de communication
Modbus/Uni-Telway Equipée d’un connecteur de type SUB-D - VW3 A3 303
femelle 9 contacts
Accessoires de raccordement pour carte Modbus/Uni-Telway (VW3 A3 303)
Prise abonnés Equipée de 2 connecteurs de type SUB-D - TSXSCA62
femelle 15 contacts et 2 borniers a vis.
Pour dérivation 2 voies, prolongation du cable
principal et terminaison de ligne
Cordon Equipé de 2 connecteurs de type SUB-D 3 VW3 A8 306 2
pour prise abonnés male 9 et 15 contacts
TSX SCA62
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Produit

Fonctions

Format
Dimensions
Poids

Nombre de voies séries
Support MODBUS / PROFINET /
Ethernet/IP

Liaison série
Vitesse maximale

Connexions

Cable fourni

Liaison Ethernet

Liaison Radio

Bandes de fréquences

Dispositif d'antenne

Portée avec antenne amplifiée

Sécurité

Nombre de clients WiFi en mode

AP

Consommation maximale

Produits sans fil pour les applications d’automatisme

PMXNOW0300 WLg-IDA/N [P] WLg-IDA/S

Point d'acces WiFi, Bridge Point d'accés WiFi, Bridge i
Ethernet, bridge routeur, répéteur  Ethernet, bridge routeur, répéteur e s; :I:Zt\)llir?/iﬁfjr:met =il
WDS & cable virtuel WDS & cable virtuel
Coffret pour montage sur bus Coffret métal IP 30 montage rail Coffret métal IP 30 montage rail DIN
SCHNEIDER ELECTRIC DIN 35 mm 35 mm
L:97 x 1:32 x h:104 mm L:110 x I:50 x h:120 mm L:110 x I:50 x h:120 mm
200 g 5709 550 g
- - 1
Passerelle sans fil pour i
Support de MODBUS/TCP & Passerelle MODBUS série vers
Ethernet/IP MODBUS/TCP, PROFINET & MODUS/TCP
Ethernet/IP
- - RS232, RS422, RS485
108 Mbps 108 Mbps 250 Kb/s

3 connecteurs RJ45 RS232 sur connecteur SUB D9 méle,

2 CTIECENS R RS422/485 sur bornier a vis 5 points

1 cable Ethernet droit pour

connexion au CPU M340 1 cable Ethernet droit de 1m 1 cable série croisé de 1,8m
Switch 3 liaisons 100 Base Tx Switch 2 liaisons 100 Base Tx .
compatible 10/100, auto MDI/MDIX  compatible 10/100, auto MDI/MDIX
WiFi tribande WiFi tribande WiFi tribande
|IEEE 802.11a/b/g/h & IEEE 802.11a/b/g/h & |IEEE 802.11a/b/g/h &
Super AG Super AG Super AG
24/5/5.4GHz 24/5/5.4GHz 24/5/5.4 GHz
1 antenne 2 dBi 2.4 / 5 GHz 1 antenne 2 dBi 2.4 / 5 GHz 1 antenne 2 dBi 2.4 / 5 GHz
omnidirectionnelle omnidirectionnelle omnidirectionnelle
1000m en champ libre 1000m en champ libre 1000m en champ libre
WPA-PSK, WPA2-PSK, WEP WPA-PSK, WPA2-PSK, WEP
64/128 bits, IEEE 802.1X 64/128 bits, IEEE 802.1X WPA-PSK, WPA2-PSK, WEP 64/128
(RADIUS) (RADIUS) bits, IEEE 802.1X (RADIUS)
Filtagre des adresses MAC Filtagre des adresses MAC Filtagre des adresses MAC
Contréle broadcast SSID Contréle broadcast SSID
30 30 -
3,5W typique 4,5W typique 4,5W typique
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CONFIGURATION DE LA CARTE COMMUNICATION DE L'ATV71

(bde) O [Bit rate]
\itesse de transmission détectée sur le réseau par la carte Ethemet
Type : Visualisation {lecture seule)
Valeurs [0 Kkd] (O A) ; Vitease indéteminée (avant detection automatique de la vitesse du réseau Efhernet}
possibles : [10 Ribd} (5O dT) ;10 Mbits

[100 Kibd]{ 1007 : 180 Mbit's
Waleur par défaut - [0 Mkd] (D A)

(FAM- - O [NOM APPARE”—]

Crevice name utilisé par le service FDR. Accessible avec ATVT1 4 partir de V1.2 et avec ATVE1 & partir de V1.3,
Le bouton tournant de navigation incrémente |2 caractére {ordre alphabétique}, =< et => (F2 et F3) passent au caractére
suivant ou précédent. F1 permet de changer vers ABC, abe, 123, *[-

Type : Configuration {lecture et acriture)

Visualisation {lecture seule)
Valeurs 16 caractéres sur 1 ou 2 lignes.
possibles :

“Waleur par défaut - [D]

ec-)||m [IP Carte]

(1801 O [132.160.062.244] (/1 3T} r1EM{TET) (24 I)
[IFCZ) Adresse P de la carte Ethernet
! ee 3,] Type : Configuration {lecture et &criture)
1P Lq) Visualisation {lacture seule) si 'adresse a eté fournie parun serveur BOOTF ou DHCP
“Yaleurs * D& 255 pour chacun des champs 1PC1, IPC2, IPC3 et IPC4
possibles : * Silavaleurest [0.0.0.01 0030} 0). la carte Ethemet attend une adresse d'un serveur BOOTP
ou DHCP.

MNofa : 31 vous saisissez une valeur différente de [0.0.0.0] () {0) (O} (T), 'adressage dynamigque
par un serveur BOOTP ocu DHCP est inhiké.

Nota : Aprés 'adressage dynamigue par un senveur BOOTE ou DHCF, la valeuwr [0.0.0.4]

{0){0y (0} (0) est remplacée par Fadresse servie.

“aleur par défaut - [0.0.8.0] (0){Fy {0} ()

ren-iffm [IP Masque]

[ 18I 0 [255.355.254.0] (26 5) (25 5) (254} (0]
{ 1ena) Masque de sous réseau
LrFn 3;‘ Type : Configuration {lecture et &criture)
L IRy Visualisation {lecture seule) si 'adresse a été fournie par un serveur BOOTF ou DHCP
Valeurs * D4 255 pour chacun des champs IPM1, IPM2, IPM3 ef IPM4
possibles : * Sila valeur de 'adresss |IP [IP Carte} est [0.0.0.0] (01 ({0) (03 ( 0}, |a carte Ethemat attend un

masque d'un serveur BOOTP ou DHCP.
MNota : Aprés 'adressage dynamigue par un senveur EOOTE ou DHCP, la valeur courante est
remplacee par 'adresse servie.

Valeur par defaut - [D.0.0.0] (D)1 {0) (0} ()

ec-ilm [IP Gate]

[ IFL T O [0.0.0.0] {0) (O (3 ()
[IFLZ) Adresse [P de la passerele
(‘ o 3? Type : Configuration ({lecture et &criture)
{IFLY) Visualisation {lecture seule) si 'adresse a été fournie parun serveur EQOTF ou DHCF
Valeurs * D& 255 pour chacun des champs IPG1, IPG2, IPG3 et IPG4
possibles : * Sila valeur de I'adressa IP [IP Carte] est [0.0.0.0] (40) (D) (4} (d}, la carte Ethemeat attend un

masque d'un serveur BOOTP ou BHCP.
MNota : Apres l'adressage dynamigue par un senveur BOOTP ou DHCF, |a valeur courante est
remplacee par "adresse servie.

“aleur par défaut - [0.0.8.0] (O0)1{0) {0} ()
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