	BTS  Cours – TD ELEC
	LYCEE FERNAND RENAUDEAU CHOLET
	UF1 – M2

	
	IDENTIFICATION MATERIEL
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1. Chaine d’énergie d’un moteur asynchrone
Un départ moteur comprend 4 fonctions indispensables
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En observant le matériel mis à votre disposition, vous associerez à chaque symbole une photo et compléterez le repérage dépendant de l’appareil. Vous préciserez son nom technique et vous définirez sa fonction.

2. Fonction sectionnement
 2.1
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Fonction :

Le                                                                est un appareil mécanique de connexion capable d’ouvrir et de fermer un circuit lorsque le courant est nul ou pratiquement nul afin d’isoler la partie de l’installation en aval du                         de celle en amont.
Nota : Le                                                    n’a pas de pouvoir de coupure ou de fermeture.

Pouvoir de coupure (PdC) : C’est le courant maximal qu’un appareil peut couper en évitant la formation d’un arc électrique qui pourrait retarder dangereusement la coupure du courant. 

[image: image11.emf]2.2  
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                                                          possède un PdC. Il est donc capable d'interrompre mais aussi d'établir un circuit en charge.

3. Fonction protection

3.1. Protection contre les courts-circuits
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Les                          sont différenciés par leur classe de protection choisie suivant leur utilisation :

· Classe gG :                      d’usage général ; ils protègent contre les surcharges et les

Courts-circuits. Ce sont ceux qui sont utilisés dans les installations domestiques ou dans les circuits de distribution des installations.

· Classe aM :                      d'accompagnement moteur ; ils sont prévus uniquement pour la protection contre les courts-circuits surtout pour les moteurs à courant alternatif.

[image: image14.emf]
C'est un organe de protection contre les courts-circuits. Il n’intervient pas directement dans le circuit de puissance qu’il protège. Le                                    s'utilise associé avec un contacteur qui assurera la fonction « couper ». Le contact de déclenchement doit être inséré dans le circuit de commande du contacteur assurant la mise sous tension du récepteur. 

Rappel : Un court-circuit correspond à une connexion accidentelle de deux ou plusieurs points d'un circuit électrique de potentiel différent, par une résistance ou une impédance très faible. Cette connexion a pour effet une élévation importante du courant qui peut provoquer un incendie (Fusion des isolants, etc.).

3.2. Protection contre les surcharges

[image: image15.emf]
C'est un organe de protection contre les surcharges. Il n’intervient pas directement dans le circuit de puissance qu’il protège. Le                                              s'utilise associé avec un contacteur qui assurera la fonction « couper ». Le contact de déclenchement doit être inséré dans le circuit de commande du contacteur assurant la mise sous tension du récepteur. 

Rappel : une surcharge est une élévation anormale du courant consommé par des récepteurs électriques dans des proportions raisonnables.
3.3. Protection contre les courts-circuits et les surcharges

3.3.1. [image: image16.emf]

Avec ce type de                      , il est possible de régler la valeur de déclenchement de la protection thermique. Celle-ci est généralement ajustée au courant nominal moteur.

bipolaire
[image: image17.emf]
unipolaire + Neutre
[image: image18.emf]
Ce type de                             assure la protection des circuits de distribution (mais également les circuits de commande).

En fonction de la nature du circuit à protéger, on trouvera différents types de courbe de déclenchement (B, C, D, …).

 Courbe B : le                      a un déclenchement magnétique relativement bas (entre 3 et 5xIn) et permet d’éliminer les courts-circuits de très faible valeur. Cette courbe est également utilisée pour les circuits ayant des longueurs de câbles importantes, notamment en régime TN. 

Courbe C : ce                       couvre une très grande majorité des besoins (récepteurs inductifs) et s’utilise notamment dans les installations électriques domestiques. Son déclenchement magnétique se situe entre 5 et 10xIn. 

Courbe D : cette courbe est utilisée pour la protection des circuits où il existe de très fortes pointes de courant à la mise sous tension (ex: moteurs). Le déclenchement magnétique de ce disjoncteur se situe entre 10 et 20xIn

4. Fonction commutation

[image: image19.emf]
Le                                                 est un appareil capable d’établir et de couper de très fortes intensités.

Le                                      électromagnétique est un appareil mécanique de connexion commande par un électroaimant. Il fonctionne en tout ou rien. Lorsque la bobine de l’électroaimant est alimentée

(partie commande), le contacteur se ferme, établissant, par l’intermédiaire de pôles, le circuit entre le réseau d’alimentation et le récepteur (partie puissance). Le contacteur de puissance est souvent constitué de 3 contacts de puissance (Contact pouvant commuter de fort courant) et d’un contact auxiliaire (Contact pouvant commuter quelques ampères).
5. Appareillage de commande
Pour commander le démarrage des moteurs, il est nécessaire de réaliser un schéma de commande qui va permettre de piloter l’équipement. Pour ceci, nous utilisons différents organes.
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Le                                     sert à transformer une énergie électrique en une autre énergie électrique dont la tension est différente. Dans le cas des circuits de commande, on utilise généralement un transformateur pour abaisser la tension. Afin de limiter les risques d’électrocution, les circuits de commande sont généralement alimentés en 24V ou 48V alternatif (Tension non dangereuses <50V). 
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Le                                                     est un appareil capable d’établir et de couper un courant de quelques ampères.
5.1. Bloc additif
[image: image22.emf]
Le bloc additif est assemblé sur un contacteur ou un contacteur auxiliaire.
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La temporisation travail est un appareil qui ouvre ou ferme un ou des contacts avec un retard réglable par l’utilisateur par rapport à la mise sous tension de la bobine. Les contacts reprennent leur état immédiatement après la coupure de l’alimentation de la bobine.

[image: image24.emf]
La temporisation repos est un appareil qui ouvre ou ferme un ou des contacts immédiatement lors de l’alimentation de la bobine mais qui retarde le changement d’état lors de la coupure de l’alimentation de la bobine avec un retard réglable par l’utilisateur.

5.2.  Les boutons poussoirs, l’arrêt d’urgence, les commutateurs et les voyants
5.2.1. Les boutons poussoirs
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5.2.2. Le bouton d’arrêt d’urgence
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5.2.3. Le commutateur
[image: image28.emf]
5.2.4. Les voyants
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5.3. Les bornes de jonction
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Objectif : 	Repérer chaque constituant en fonction de sa ou de ses fonctions
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