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Description de l'installation:

L'installation se compose d'un portail de type sectionnel motorisé en ouverture et en fermeture.

Le réseau électrique est constitué de trois phases (L1, L2 et L3), d'un neutre (N) et d'un conducteur de protection électrique (P.E). Il fournit une tension composée de 400 V et une tension simple de 230 V.

2. Actionneurs électromécaniques:

Moteur asynchrone monophasé avec démarrage direct.

Caractéristiques électriques:  P =  115 W
n = 25 tr/min
0,52 A sous 230V

3. Présentation du cycle de fonctionnement

Le portail automatisé permet de contrôler l’accès à une zone de stockage. Il devra être en position fermée à l’état repos.

De l’extérieur l’ouverture peut s’effectuer grâce à une commande par clé (Un bouton tournant à clé, situé à l’extérieur du bâtiment, permet la commande d’ouverture du portail).
 De l’intérieur :

·  deux boutons poussoirs, situés sur l’armoire de commande (BP Monter et BP descendre) permettent d’ouvrir ou de fermer le portail, les mouvements étant contrôlés par deux capteurs haut et bas.

· Un capteur, situé à l’intérieur du bâtiment au niveau du portail, commande la fermeture de celui-ci quelques secondes après le passage d’un véhicule ou d’un piéton.
 Une signalisation visuelle est prévue afin d’indiquer les états de la partie opérative :

· un voyant vert lorsque le portail est fermé.

· un voyant rouge clignotant lorsque le portail s’ouvre ou se ferme

4. Alimentation, sécurité et signalisation:
- L'alimentation du circuit de commande sera réalisée à partir d’une alimentation continue 24V. 
- La protection est assurée par disjoncteur.

- Le moteur est protégé par un disjoncteur-moteur.

- Un arrêt d’urgence à accrochage mécanique permet l'arrêt total de l'installation.
​

- Une signalisation visuelle est prévue afin d’indiquer les états de la partie opérative :



* un voyant vert lorsque le portail est fermé.



* un voyant rouge clignotant lorsque le portail s’ouvre ou se ferme

- Un voyant de "mise sous tension" est également intégré dans le circuit de commande.

Le responsable du bureau d’étude vous confie cette affaire. En concertation avec le client, vous avez décidé d’utiliser un automate TWIDO TWDLCDA16DRF. L’alimentation de l’automate et des entrées se fera via une alimentation 24 V cc externe.
Vous venez d’établir la liste d’adressage des entrées et sorties. 
Les entrées de l’automate programmable sont constituées :

[image: image4.emf][image: image5.emf]
· De boutons poussoirs : BP Monter et BP Descendre ainsi que d’un arrêt d’urgence (ARU).

· De capteurs trois fils : inductifs pour les capteurs haut et bas (XS106B3PAM8TQ) et photoélectrique reflex (XUB1APANM12) pour la cellule contrôlant le passage.

Les sorties de l’automate programmable sont constituées :

· De deux contacteurs : KM1 et KM2 permettant la montée et la descente du portail.

· De deux voyants H1 (vert) et H2 (rouge) pour la signalisation de l’état du portail.

Adressage des entrées / sorties :
	Type de variable
	Variables
	Affectation
	Fonctions

	Sorties
	MONTER
	%Q0
	KM1 : Sélection sens enroulement du portail motorisé

	
	DESCENDRE
	%Q2
	KM2 : Sélection sens déroulement du portail motorisé

	
	Voyant Vert
	%Q4
	Signalisation portail fermé

	
	Voyant Rouge
	%Q6
	Signalisation portail en mouvement

	Type de variable
	Variables
	Affectation
	Fonctions

	Entrées
	Commande clé
	%I1
	Provoque l’ouverture de l’extérieur

	
	Cellule
	%I2
	Provoque la fermeture automatique après temporisation

	
	Capteur bas
	%I3
	Contrôle la fermeture du portail

	
	Capteur haut
	%I4
	Contrôle l’ouverture du portail

	
	BP Monter
	%I5
	Provoque l’ouverture de l’intérieur

	
	BP Descendre
	%I6
	Provoque la fermeture de l’intérieur

	
	ARU
	%I7
	Arrêt des mouvements en cas d’incident


Avant de procéder à la programmation de l’automate, vous devez maintenant élaborer les schémas de câblage et rechercher le GRAFCET répondant à l’extrait du cahier des charges.

Câblage de l’alimentation de l’automate et des entrées :
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Câblage du circuit de puissance

Câblage des sorties :
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