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p25
Caractéristiques des moteurs asynchrones triphasés 400V 50Hz. 

Constructeur  ABB.
[image: image1.jpg]IP 55, IC 411; Insulation class F, temperature rise class B

Efficency  power Moment of Sound
Ful 34  factor Cument inertia pressure

Output  Type Product Speed load load cosp L J=1/4GD?  Weight level LP
W designation code Hmin  100% 75% 1009 A Iy ke P
4-poles = 1500 t/min 400V 50 Hz Basic design  €FF D)
0.25 M2QA 71 MAA 3GQA 072301+A 1395 655 63.3 072 077 52 171 21 27 000053 11 43
0.37 M2QA 71 M4B 3GQA 072302+A 1395 685 694 075 1.04 52 253 21 27 000066 11 45
0.55 M2QA 80 M4A 3GQA 082301+A 1410 735 714 072 15 52 373 24 27 000145 16 46
0.75 M2QA 80 M4B  3GQA 082302+eA 1415 745 752 075 193 60 506 24 26 000174 17 46
11 M2QA 90 S4A 3GQA 092 101-+sA 1400 775 778 078 265 60 75 23 24 000254 21 52
15 M2QA 90 L4A 3GQA 092501-+A 1390 785 792 079 35 60 1031 23 26 0.00317 25 52
22 M2QA 100L4A 3GQA 102501-+sA 1430 815 823 081 485 60 1469 23 27 000679 32 53

3 M2QA 100L4B 3GQA 102502+A 1420 828 825 083 6.3 65 20.18 2.3 28 0.00862 36 53

4 M2QA 112M4A 3GQA 112301-+sA 1430 850 846 082 829 65 2671 23 28 001306 45 56
55 M2QA 132S4A 3GQA 132101esA 1430 860 87.1 085 109 65 3673 23 29 0.02673 60 59
75 M2QA 132 M4A 3GQA 132301-+sA 1440 885 883 085 144 65 4974 23 27 003432 73 59
11" M2QA 160 M4A 3GQA 162301-+eA 1460 895 90.0 085 20.87 65 71 24 28 006543 116 66
15 M2QA 160 L4A 3GQA 162501-+sA 1460 90.0 904 086 27.97 65 98 23 24 009349 137 66
185 M2QA 180 M4A 3GQA 182301+A 1470 910 909 086 34.12 65 120 23 30 0.16049 170 66
22 M2QA 180L4A 3GQA 182501-sA 1470 915 90.0 088 3944 65 142 24 30 0.18046 186 66
30 M2QA 200 L4A 3GQA 202501-+A 1470 922 918 088 53 65 194 22 29 02819 254 7
37 M2QA 225S4A 3GQA 222 101-+sA 1480 926 912 085 67 70 238 22 27 037 308 73
45 M2QA 225 M4A 3GQA 222301-+A 1480 928 91.7 087 80 70 290 22 27 042 335 73
55 M2QA 250 M4A 3GQA 252301-+A 1480 934 91.3 087 98 70 354 24 27 078 450 76
75 M2BAT 280 SMA 3GBA 282210+D 1483 942 942 083 138 63 483 21 26 1.05 560 kel
90 M2BAT 280 SMB 3GBA 282220-D 1481 946 947 086 162 64 580 21 24 1.32 600 val
110 M2BAT 315 SMA 3GBA 312210+D 1486 946 942 084 203 64 707 17 23 19 800 78
132 M2BAT 315 SMB 3GBA 312220+D 1485 949 947 085 239 641 849 19 24 22 855 78
160 M2BAT 315 SMC 3GBA 312230+D 1486 954 952 085 286 67 1028 21 26 26 930 78
200 M2BAT 315 MLA 3GBA 312410+D 1485 957 956 086 354 64 1286 21 25 32 1030 78
250 M2BAT 355 S 3GBA 352 100D 1488 956 953 0.85 448 67 1604 2.0 26 54 1500 82





	Les certificats d'économies d'énergies 

Le rôle essentiel des fournisseurs d'énergie

Le principe des certificats d'économie d'énergie repose sur une obligation de réalisation d'économies d'énergie imposée par les pouvoirs publics français sur une période donnée aux vendeurs d'énergie (électricité, gaz, chaleur, froid et fioul domestique) comme EDF, Gaz de France, les réseaux de chaleur tels CPCU. 

L’objectif est d’économiser 54 TWh cumac (cumulé actualisé) d'énergie cumulées pour la première période de trois ans, allant du 1er juillet 2006 au 30 juin 2009.


	Un champ d'actions très ouvert 

Liberté et créativité sont laissées aux vendeurs d'énergie pour choisir les actions qu'ils vont entreprendre afin d'atteindre leurs obligations. Ils peuvent amener leurs clients à réaliser des économies d'énergie en leur apportant des informations sur les moyens à mettre en œuvre, avec des incitations financières en relation avec des industriels ou des distributeurs : prime pour l'acquisition d'un équipement (variateur de vitesse, lampe basse consommation, moteur EFF, etc.), aides aux travaux, service de préfinancement, diagnostic gratuit.


	Des listes d'opérations standardisées rendues publiques 

Afin de mettre à disposition des différents acteurs des documents pour faciliter le montage d'opérations et le calcul des certificats d’économies d'énergie attendues, les pouvoirs publics ont prévu la validation d'opérations standardisées dont la liste a été rendue publique. 


De EDF à Espalux

Si la décision est prise de choisir la solution avec variateur de vitesse, un commercial d'EDF remettra une aide financière (un chèque en euros) contre les certificats d'économie d'énergie engendrés par Espalux (exprimé en kWh cumac). 

Ces certificats ajoutés à d'autres, permettront, à EDF, au 30 juin 2009, de  prouver aux pouvoirs publics, qu'ils ont rempli leur obligation.

Le document page suivante permet de calculer le montant des certificats d'économie d'énergie qui pourrait être engendrée par l'installation, dans le seul cas de la solution avec variateur.

Fiche standardisée N° IND-UT-02

[image: image18.png]Interface réseau CANopen

Adresse réseau de l'ilot

Résumé Les roues codeuses du module Advantys OTB CANopen OTB 1CODM9OLP
permettent de définir 'adresse de I'llot sur le réseau.

Description
physique

ADDRESS
L’SE? 2 Ky
EOL
W iy
TENS ONES

\//2

MJO

BAUD RATE

Adresses de I'llot  Le module d'interface CANopen lit I'adresse de I'llot indiquée par les roues
codeuses supérieures a chaque mise sous tension de ['lot.

L'adresse de I'llot est une valeur numérique comptrise entre 1 et 127, mais doit étre
distincte de toute autre adresse de I'llot sur le réseau. Si I'adresse configurée est
interdite le module d'interface réseau ne communiquera pas.
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[image: image20.emf]
La puissance du moteur est celle indiquée sur la plaque signalétique.

[image: image21.emf] Variateurs Leroy Somer : Caractéristiques électriques
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[image: image24.emf]Fusibles à couteaux SOCOMEC
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Variateurs Leroy Somer : Raccordement du variateur

[image: image28.emf][image: image29.emf][image: image30.emf]
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[image: image33.emf]Variateurs Leroy Somer : Paramètres du variateur
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ialson (cables)
tableau
général BT
tableau
secondaire
1x(1x185 mme)
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Détermination de la section des câbles (1/2)
[image: image2.png]Les tableaux ci-contre permettent de déterminer
Ia section des conducteurs de phase d'un
cirouit

Iis ne sont utilisables que pour des canalisations
non enterrées et protégees par disjoncteur.

Pour obtenir Ia section des conducteurs de
phase, il faut

» déterminer une lettre de sélection qui
dépend du conducteur utiisé et de son mode
de pose

» déterminer un coefficient K qui caractérise
Finfluence des différentes conditions
dinstallation.

Ce ceefficient K s'obtient en multipliant
les facteurs de correction, K1, K2, K3, Kn etKs.
 lo facteur de correction K1 prend en compte
le mode de pose

® lo facteur de correction K2 prend en compte
Finfluence mutuelle des circuits placés cote 2
cote

 lo facteur de correction K3 prend en compte
Ia température ambiante et la nature de risolant
 le facteur de correction du neutre chargé Kn
 le facteur de correction dit de symetrie Ks.

Lettre de sélection

typo d déments ‘moda do poso. lttre
conducteurs. da salction
conducteurs &t  ousconit profio o gt on apparnt o ocest | 8
‘Gables muliconducteurs |+ 50us vda do consiructon, aux pafond

Sous caniveau, moulures. pinthos, chambaniss

s on apparent contro mur ou lafond

 Sur hamin acables o 1abetes non perorées
‘S TNCONGUGIos | » su schole, corboaux, chomin 0o cables perors

 fxéson apparcn, espaces do la parct

 cibios suspondus
‘S TonOGGnAIEs | = su scholles, corboal, o 0o GAHES perors T

< it an apparont, cpaces do a paro
2 cablos sugpondut ke

Facteur de correction K1

latre do sélection | cas dnstallation K
]  catios gans dos produs sncasts diroctement dans. om0
Gos matériaus tormiguoment solnts
" concis oncasies dans des matéialy TerTIAUEmaNT SORATS | 077
" cbies muliconducleurs 050
" Vides o consiruction oT CATWAX 055
3 " pose sous plaiond 055
BCEF " autios cas 1

Facteur de correction K2

letrodo | dispositon des factour do corection K2
sélaction| cabies oinifs nombre de cicuits ou de cables multconducteurs
112 (3 s |5 (o |7 l8 [0 |12 16 |20

BCF |oncastosounos 1.00/080(070(085)050]055(055(050(050(0.45 040 0.0
Gans ls paros.

T “Smple coucho sur_——{ 7,00/ 0/8[073[0,75[ 0.7 72| 672071 0,701 Pas deTaceur
los murs au s planchers o reuction
ou abltas non perirecs| supplementaire
Simpl couche au liond [ 1100065 6.7810 72 0881067 D860 OB pout plis s

EF [ smple coucho 5.00/08]0.62[0.77]0.75[0.73]0.73[0.72 0,729 cabies.
Suris abices
horizontales periorées ou
Surabltes vertcales
Smple coucho 70005022080 08 073 073078 078
Suros ool a caties|
ettty

Lorsque les cables sont disposés en plusieurs couches, appliquer en plus un facteur

de conrection de

‘» 0,80 pour deux couches

0,73 pour trois couches

@ 0,70 pour quare ou cing couches.
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Facteur de correction Kn (conducteur Neutre chargé)
(selon la norme NF C 15-100 § 523.5.2)

okn
okn
Voir détermination de la section 'un conducteur Neutre chargé page A39.

Facteur de correction dit de symétrie Ks
(selon la norme NF C 15-105 § B.5.2 et le nombre de cables

en paraliele)
Ks =1 pour 2 et 4 cables par phase avec le respect de la symélrie
8 pour 2, 3 ot 4 cables par phase si non respect de la syméfri.





Détermination de la section des câbles (2/2)
[image: image4.png]Exemple d'un clrcult a calculer & inati i
selon la méthode NF C 15-100 § 523.7 Determlpatlor, de la section minimale
Connaissant Iz et K (Iz est le courant équivalent au courant véhiculé par la

Un cable polyéthyléne réticulé (PR) triphasé + neutre aissant |2 nt équivaler nt vehioulé
- cimu“‘:’c‘fbmr) e tte Su(, u") ek i canalisation : Iz = 12/K), le tableau ci-aprés indique la section a retenir.

perforé, jointivement avec 3 autres circuits constitués:

isolant et nombre de conducteurs chargés (3 ou 2)

@ d'un cable triphasé (19 circui)
» de 3 cables unipolaires (2° circuit) opaoue (IS
@ de 6 cables unipolaires (3 circu): ce circuit est letirede [B_|Pvca pvcz PR3 PR2
constitué de 2 conducteurs par phase. sélection [C PVC3 PVCZ (PR3 PRZ
Iy aura donc 5 regroupements triphasés. E PVC3 PVCZ [PRI PRZ
La température ambiante est de 40 °C et F PVC3 PVCZ PR3 PRZ
e cable véhicule 58 ampéres par phase. T |15 |65 |75 |85 105 127 [ov 24 %
e o . cuivre .
On considere que le neutre du circuit 4 est chargé. I
6 % 41 (43 (48 51 |54 (58 62
0[50 57 60 63 70 756 80 86
16 76 T80 85 (04 [100 _[107 [ 118
25 e 9 (101 |11z [110 [127 |13 [T40 |61
35 [110 110 (126 |13 147 (158 (160 [ 185 [200
50 [ 7a4 144 (153 [fe8 170 |92 [207 225 [242
70171 184 (10 [213 220 |24 [268 280 [370
% 207 203 |23 [256 278 (208 (28 @2 [377
20 230 250 276 200 (322 346 382 410|437
150 200 310 [ 344 (371 [205 [441 [ 473 504
185 541 |34 [a0p 424 450 |506 | &do [ 576
240 403430 [ 461 [500 (538 [500 |64t 670
300 464407 530|576 [621 (693 | 741|783
200 55 754 625 510
La lettre de sélection donnée par le tableau 500 749 (868|046 1083
correspondant est E. 530 855 (1005 [ 1088 1254
Les facteurs de correction K1, K2, K3 donnés par les 5;*“0“ 3-5 2.5 ;25 ;2.5 gé 5515 2; (2;2 (2;3
i f aluminium
ableau correspondants son respectvement : I T
k2075 10 [ 44 46 40 (54 58 T2 |67
. 6155 50 61 66 73 (77 B4 _TOf
® K3=091. ) ) 25 |70 73 |78 83 |00 |67 01 108|721
Le facteur de correction neutre chargé est : ® 8% 90 95 103 17 1% 1% 1% 1%
o Kn =0,84. 50 [ 104 110|117 [125 736 [146 |54 o4 [1e4
Le coefficient total K = K1 x K2 x K3 x Kn est donc 70 [7a3 140|150 |60 174|187 |08 211 [237
1x0,75x 0,91 x 0,84 soit : 9 [f61 170 [183 [195 211 |27 [241 257 [269
o k=0,57. 120 186 107 212 226 (245 263 280 |00 |37
150 227 245 [ 261 (283 (204 [ 324 [ 346|380
Déterminatlon de la section . 185 250 1280 [pos 133 (@47 |a71 397 447
On choisira une valeur normalisée de In juste 240 305380 957 T3 409430 Tar0 530
supérieure & 58 A, soit In = 63 A. 300 351 81 [ 406 [4d0 471 508 [543 [o1a
Le courant admissible dans la canalisation est 1z = 63 A. 200 526600 [ 662 740
Lintensité fictive Iz prenant en compte le coefficient K 500 610 (604 _[770 856
est 'z = 63/0,57 = 110,5 A. 630 7118081899 9%





[image: image5.png]En se placant sur la ligne correspondant a la lettre de
sélection E, dans la colonne PR3, on choisit la valeur
immédiatement supérieure  110,5 A, soit, ici :

® pour une section cuivre 127 A, ce qui correspond a
une section de 25 mm?,
@ pour une section aluminium 120 A, ce qui
correspond & une section de 35 mme.

Détermination de la section d’un conducteur
neutre chargé

Les courants harmoniques de rang 3 et multiples de
3 circulant dans les conducteurs de phases d'un
circuit triphasé s'additionnent dans e conducteur
neutre et le surchargent.

Pour les circuits concernés par la présence de ces
harmoniques, pour les sections de phase > 16 mm?
en cuivre ou 25 mm’ en aluminium, il faut déterminer
la section des conducteurs de la maniére suivante,
en fonction du taux d'harmoniques en courant de rang
3 et multiples de 3 dans les conducteurs de phases :
o taux (ih3) < 15%

Le conducteur neutre st pas considéré comme
chargé. La section du conducteur neutre (Sn) égale
a celle nécessaire pour les conducteurs de phases
(Sph). Aucun coefficient lié aux harmoniques n'est
appliqué : Sn = Sph

@ taux (ih3) compris entre 15% et 33% :

Le conducteur neutre est considéré comme chargé,
sans devoir étre surdimensionn par rapport aux

phases.

Prévoir une section du conducteur neutre (Sn) égale & celle nécessaire pour les
conducteurs de phases (Sph). Mais un facteur de réduction de courant admissible
de 0,84 doit étre pris en compte pour lensemble des conducteurs :

Sn = Sph = Spho x 1/0,84 (facteur de dimensionnement pour Iensemble des
conducteurs, par rapport & la section Spho calculée).

o taux (ih3) > 33%

Le conducteur est considéré comme chargé et doit étre surdimensionné pour

un courant d’emploi égal a 1,45/0,84 fois le courant d'emploi dans la phase, soit
environ 1,73 fois le courant calculé.

Selon le type de cable utilisé

© cables multipolaires : la section du conducteur neutre (Sn) est égale a celle
nécessaire pour la section des conducteur de phases (Sph) et un facteur de
correction de 1,45/0,84 doit étre pris en compte pour Fensemble des conducteurs.
Sn = Sph = Spho x 1,45/0,84 (facteur de dimensionnement pour Iensemble des
conducteurs, par rapport & la section Spho calculée).

© cables unipolaires : le conducteur neutre doit avoir une section supérieure & celle
des conducteurs de phases.

La section du conducteur neutre (Sn) doit avoir un facteur de dimensionnement
de 1,45/0,84 et. Pour les conducteurs de phases (Sph) un facteur de réduction de
courant admissible de 0,84 doit &tre pris en compte ©

Sn = Spho x 1,45/0,84

Sph = Spho x 1/0,84

o Lorsque le taux (ih3) mest pas défini par lutilisateur, on se placera dans les
conditions de calcul correspondant & un taux compris entre 15% et 33%.

Sn = Sph = Spho x 1/0,84 (facteur de dimensionnement pour Iensemble des
conducteurs, par rapport & la section Spho calculée).





Détermination des courants de courts circuits

[image: image6.png]Déterminer résistances et réactances
de chaque partle de Iinstallation

partiede | valeurs a considérer
Iinstallation | résistances (ma) réactances (ma)
réseau R1=01xZ, X1=09957,
amont (1) 2 _mUy
tranformateur | R2-WexU* 10
We=pertes cuivre (W)
S=puissance apparente
du transformateur (kVA) | Ucc=tension de
court-ciruit du
transfo (en %)
liaison
en cables (3) X3=0,00L (cables
unijoinifs)
X30,13L (2) (cables
2041 (A) uni espacés)
Lenm,S enmm? Lenm
enbarres |, L X3=0,15L (4)
=P5@) Lenm
p=1851(Cu)
ou2041 (A)
Lenm, S en mm?
disjoncteur
rapide R4 négiigeable X4 négiigeable
Sélectif Ra négligeable X& négigeable

(1)S,,  puissance de court-<ircuit du réseau & haute tension en kVA_
(2) Réactance linéiqus des conducteurs en fonction de la disposition
des cables et des types.

(3) Sl y a plusieurs conducteurs en paralile par phase diviser
Ia résistance et la réactance dun conducteur par le nombre de.

‘onducteurs.

R est négligeable pour les sections supérieures & 240 .
(8) Réactance linéiqus des joux de barres (Cu ou Al en valeurs.

moyennes.

Icc en un point quelconque de I'installation

Valeur de Flcc en un point de l'installation par la méthode suivante :

(méthode utilisée par le logiciel Ecodial 3 en conformité avec la norme NF C 15-500).
1. calculer :

la somme Rt des résistances situées en amont de ce point :

Rt=R1+R2+R3+ ... et la somme Xt des réactances situées en amont de ce point :
Xt=X1+X2+X3+.

2. calculer :

lcc maxi.

me U KA.
V3VRE+XE
Rt et Xt exprimées en mQ
Important:

@ U, = tension nominale entre phases du transformateur (400 V)
@ m = facteur de charge & vide = 1,05

@ ¢ = facteur de tension = 1,05.

Exemple
schéma partie de résistances
Tinstallation (ma)
reseauamont | o (1.0 x 4007, |
.40 -500000kvA | 7= 500000
R1-0035
Transtormateur | pp 780042010
S,-630kVA - &0
R2-35
Tialson (cables) —T851x5 S
transformateur | 3~ 150%3 X3-009 x5
disjoncteur Ra- 020 X3-015
3x(1x 150 mm?)
Cu par phase
L-5m
M1 disjoncteur Ra-0 Xa-0

\ rapide



        

Choix du disjoncteur (1/2)
[image: image7.png]type de disjoncteur Ns80 NS125 NSA160
nombre de poles 3 3,4 34
caractéristiques lectriques selon IEC 60947-2 et EN 60947-2
courant assigné (A) n 40°C 80 125 160
tension assignée disolement (V) Ui 750 750 500
tension ass. de tenue aux chocs (kV) Uimp 8 8 8
tension assignée d'emploi (V) Ue CA50/60 Hz 690 500 500
cc 250
H E N
‘pouvair de coupure ultime Tou CAS060Hz 2201240V 100 25 50
(kaefh) 380/415 V. 70 16 30
a0V &5 10 15
500V 25 6
525V 25
660/690 V 6
cc 250 V (1 pole)
500 V(2 poles série)
‘pouvoir de coupure de série les (% leu) 100% 50% 50%
apitude au sectionnement . . .
catégorie d'emploi A A A
endurance (cycles F-O) mécanique 20000 10000 10000
electrique 240V - In/2 10000 6000 5000
240V-In 7000 6000 5000





[image: image8.png]caractéristiques électriques selon Nema AB1

‘pouvoir de coupure (kA) 240V 100
280V &5
800V 10

protection (voir pages suivantes)
protection contre déclencheur interchangeable
les surintensités (A) Ir courant de réglage mini / maxi
protection différentielle dispositit additionnel Vigi
déclencheur électronique STR22SE

long retard Ir

court retard Im

temporisation

seuil instantané

STR23SE

long retard Ir

court retard Im

temporisation

seuil instantané

STR23SV

long retard Ir

court retard Im

temporisation

seuil instantané

STRSIUE

long retard Ir

court retard Im

temporisation

seuil instantané

STRS3SV

long retard Ir

court retard Im

temporisation

‘seuil instantané





(La suite du tableau est donnée page suivante

Choix du disjoncteur (2/2)
[image: image9.png]NS100 NS160 NS250 NS400 NS630
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Gable cuivre double paire torsadée blindée

16

Cable plat2x 1,5 mm2

62 équipements TOR, 7 équipements analogiques
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Entrées/sorties distribuées IP 20

Systeme d'E/S distribuées pour réseau et
bus de terrain
Advantys OTB

Les constructeurs de machines congoivent de plus en plus leurs automatismes en
utilisant des architectures modulaires. L 'utilisation d'entrées/sorties (E/S) distribuses
estde plus en plus fréquente. L'offre Advantys OTB est lajuste réponse aux besoins
dentrées/sorties distribuées de type “optimisées”. Cette offre, complémentaire & la
famille des interfaces Advantys, a été congue pour proposer le juste équilibre
technico-économique : elle est adaptée aux besoins des constructeurs de machines
etdes utilisateurs qui exigent de trouver le meilleur compromis entre encombrement
facilité de cablage, mise en ceuvre et colt. La solution Advantys OTB, ouverte et
modulaire, permet de concevair des flots dentrées/sorties industriels gérés par un
contrdleur maitre (automate, PC ou variateur de vitesse) via un bus de terrain ou un
réseau de communication

De par son architecture, de type bloc extensible, la solution Advantys OTB sadapte
a toutes les configurations dflots d'automatismes. L'offre Advantys OTB est
particulizrement économique pour les flots de faible ou de moyenne taille. De plus
cette offre bénéficie d'une taille optimisée parfaitement adaptée avec la taille des
coffrets pour les E/S distribues, au plus prés des actionneurs et des capteurs de la
machine. Cette solution permet de réduire le temps et le codt de cablage, tout en
respectant l'architecture modulaire de la machine

En outre, loffre Advantys OTB propose un nombre réduit de références, enterme de
piéces détachées ou d'accessoires, nécessaires pour réaliser un flot.

Loffre Advantys OTB a été congue pour étre aussi simple que possible. Cette offre
propose 3 bases de communication (modules dinterface) différentes par leur réseau
ou par leur bus de terrain : Ethernet TCP/IP/Modbus, CANopen ou Modbus RS 485
Serial Line. Les modules dinterface intégrent directement des entrées et des sorties
Chaque base contient 20 E/S

u 12 entrées — 24V,

u 6 sorties a relais

u 2 sorties électrostatiques — 24 V.

Toutes les bases utilisent une alimentation — 24 V. De type monobloc, chaque
modle dinterface Advantys OTB peut recevoir des modules d'extension.

Grace & sa gamme d'extension d'E/S, I'offre Advantys OTB propose une modularité
permettant de s'adapter & tous les besoins, a partir dune base pouvant recevoir
jusqua 7 modules d'extension d'entrées/sorties “Tout ou Rien” ou analogiques. Les
modules dextension, comme les modules dnterface, s'installent mécaniquement
par simple encliquetage sur profilé symétrique 35 mm et permettent d'atteindre des
configurations jusqu'a 132 E/S “Tout ou Rien” et jusqu'a 48 voies d'E/S analogiques
ou un mixte des deux types (dans la limite de 7 modules d'extension).

Le raccordement des capteurs et des actionneurs sur les modules d'interface et les
modules d'extension d'E/S s'effectue par des borniers débrochables  vis. Tous les
modules Advantys OTB présentent un degré de protection IP 20. Pour faciliter les
connexions des capteurs et des actionneurs, et pour faciliter le pontage des
communs, l'offre Advantys OTB propose un module de communs. Ce module
comme tous les autres modules de la gamme Advantys OTB, autorise le passage du
bus ou du réseau inteme (passivement dans ce cas) et permet le raccordement des
communs en deux groupes isolés par module de communs.

Les modules dinterface Advantys OTB 1e0 DMSLP (1) comprennent

Une porte d'accés aux roues codeuses vitesse et adresse réseau
Un connecteur pour les modules d'extension (face latérale droite)

Deux ou trois roues codeuses (selon modgle) pour réglage de 'adresse dilot et
de la vitesse de communication sur le bus ou le réseau

Des voyants lumineux (états de la communication et des E/S).

Des connecteurs & bornier & vis pour le raccordement des entrées/sorties.

Des connecteurs pour le raccordement du bus ou du réseau de communication.
Des bornes pour le raccordement de 'alimentation — 24 V.

W

Noa s

Montage : les modules dinterface se montent sur profilé symétrique de 35 mm.

(1) Seule Ia parlie communicalion st dédiée & chaque bus de terrain ou rseal el peut &re
différente, mals Ja description générale reste identique.
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Bus de terrain CAN

1S0 11898 (connecteur sub-d 9 contacts)

Réseau Modbus Série

Réseau local RS 485

RS 485 (2 connecteurs RJ 45 en parallsle)

CSMA-MA, multimattre

Maltre-esclave

10...1000 Kbit’s selon distance

Double paire torsadée blindée

127 esclaves

1.2...38,4 kbauds,

Double paire torsadée

32 esclaves par segment

De 30 m (1 MbIUs) & 1000 m (> 50 Kbits)

20E/S

Jusquia 1000 m

12 entrées — 24 V sinkisource (PNP ou NPN)

6 sorfies  relals et 2 sorlies — 24 V transistors source (PNP)

Bomiers a vis debrochables

7 modules dentrées/sorties TOR, analogiques ou accessolres de connexion

‘Avec module dinterface

- 132 avec extension d'E/S TOR a bornier  vis/ressort,
- 244 avec extension d'E/S TOR a connecteur type HE10
- Jusqu'a 48 E/S analogiques (24 voles d'entrées et 24 voles de sarties)

Alimentation - 24 V.

2 voles 32 bits (0...4 204 967 295 points)
- entrées TOR dédiées

- comptage/décomptage avec présélection

2 voles 32 bits (0...4 204 967 295 points)
- entrées/sorties TOR dediés

- comptage/décomptage, comptage, décomptage, fréquencematre

2 voles fonction PWM (sortie 4 modulation de largeur dimpulsion) et fonction PLS (sortie générateur dimpulsions)
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[image: image16.png]Interface réseau CANopen

Vitesse du réseau

Résumé Une roue codeuse du module Advantys OTB CANopen OTB 1CODMILP permetde
définir la vitesse du réseau.

Description
physique
BAUD RATE
Vitesse du Le module d'interface réseau CANopen lit I'adresse et |a vitesse en bauds indiqué

réseau par les roues codeuses & chaque mise sous tension du module.
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Configuration de
la vitesse du
réseau

Tableau de
sélection de la
vitesse

Les instructions permettant de configurer la vitesse en bauds sont disponibles dans
e tableau suivant.

Etape |Action Commentaire

1 | Coupez toutes les alimentations du Les changements que vous allez apporter
module d'interface réseau OTB. seront détectés a la prochaine mise sous

tension.

2 | Choisissez la vitesse en bauds a La configuration de la vitesse est fonction
employer pour les communications du | des spécifications de votre systéme et du
bus de terrain CANopen. réseau.

3 | Réglez la roue codeuse inférieure sur | Utilisez le tableau de sélection de la
la position correspondant a la vitesse | vitesse ci-dessous.
désirée.

4 | Remettez le module d'interface Le module d'interface réseau lit les

réseau OTB sous tension afin
d'appliquer la nouvelle configuration.

parameétres des roues codeuses
uniquement a la mise sous tension.

Position (roue
codeuse inférieure)

Vitesse en bauds

10 Kbits/s

20 Kbits/s

50 Kbits/s

125 Kbits/s

250 Kbits/s

500 Kbits/s

800 Kbits/s

1 Mbits/s

Détection automatique

olo|N|o|la|r|lw|p|=]o

Vitesse par défaut (250 Kbits/s)

Note : La position 8 permet une recherche automatique de la vitesse de

transmission sur le bus. La recherche commence par

a valeur de 1 Mbits/s et

diminue par essais successifs jusqu’a ce que la communication soit établie sur le
bus. La recherche automatique ne fonctionne que sur un réseau CANopen
fonctionnel avec un maitre actif.





TON (temporisateur de retard à l’enclenchement)
	Ce type de temporisateur permet de gérer les retards à l’enclenchement

	Paramètre

Etiquette

Valeur

Numéro du temporisateur

%TMi

0 à 63 : TWDLCAA10DRF et TWDLCAA16DRF

0 à 127 pour tous les autres automates.

Type

TON

• retard à l’enclenchement (par défaut)

TOF

• retard au déclenchement

TP

• impulsion (monostable)

Base de temps

TB

1 min (par défaut), 1 s, 100 ms, 10 ms, 1 ms

Valeur courante

%TMi.V

Mot avec des incréments allant de 0 à %TMi.P lorsque le temporisateur est en cours d'exécution. Peut être lu et testé, mais pas écrit par le programme. %TMi.V peut être modifié par l'éditeur de tables d'animation.

Valeur de présélection

%TMi.P

0 - 9999. Mot pouvant être lu, testé et écrit par le programme. La valeur par défaut est 9999. La période ou le délai généré est égal à %TMi.P x TB.

Editeur de tables d'animation

Y/N

Y : Oui, la valeur %TMi.P de présélection peut être modifiée à l'aide de l'éditeur de tables d'animation.

N : Non, la valeur %TMi.P de présélection ne peut pas être modifiée.

Entrée validation (ou de l'instruction)

IN

Démarre le temporisateur sur le front montant (types TON ou TP) ou descendant (type TOF).

Sortie du temporisateur

Q

Le bit associé %TMi.Q est réglé sur 1 en fonction de la fonction exécutée : TON, TOF ou TP




Le chronogramme suivant illustre le fonctionnement du type de temporisateur TON.

	Phase
	Description

	1
	Le temporisateur démarre sur le front montant de l’entrée IN.

	2
	La valeur courante %TMi.V augmente de 0 à %TMi.P, par incréments d’une unité à chaque pulsation de la base temps TB.

	3
	Le bit de sortie %TMi.Q passe à 1 lorsque la valeur courante a atteint %TMi.P.

	4
	Le bit de sortie %TMi.Q conserve la valeur 1 tant que la valeur de l’entrée IN est à 1.

	5
	Lorsqu’un front descendant est détecté en entrée IN, le temporisateur s’arrête, et ce, même s’il n’a pas atteint %TMi.P et que %TMi.V est réglé sur 0.
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Remarques :�


Roue codeuse gauche : valeur des dizaines (0 à 12) 


Roue codeuse droite : valeur des unités (0 à 9)


Les adresses 0, 128 et 129 sont interdites





Raccordement de commande du variateur
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